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TARGUS OPV — Vehiculo Opcionalmente
Pilotado (OPV/UAV) - Aeronave Ligera

USV ARDNIVSU
(Barco remotamente tripulado)

Centro de Mision y Proceso de Datos
(CMPD) para el control de operaciones
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* Rapido de alistar: 5 min 6
«D: 0-150 MN e
* A: 5000 MN2
* Combustible (AVGAS/MOGAS)
* Bimotor (ROTAX 912 S3 — 100 HP)
* Ala alta
* Tren retractil

@ ¢ Elevada Autonomia (200 Its

MOGAS)
* Posibilidad de instalar tanques extra

. *Baja velocidad de pérdida (48 Knts)
» | *Glass cockpit (GARMIN 950)

* Mantenimiento sencillo y econémico
* Certificado EASA

* Minimo coste operativo

* Capacitacion de pilotos (PPL/ME)

* Dist Despegue: 450m

* Dist Aterrizaje: 320m

* Baja emision de ruidos

*IFR

* Envergadura 11,4 m; Longitud: 8,7m
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XUNTA
Targus OPV (Vehiculo Opcionalmente Pil otado) - RdpeeRuer
Solucidn de bajo coste para misiones de vigilancia de medio/largo AERUM
alcance
Intercepcion VlgllanC|a © Proteccion - Especificaciones
*Trafico de drogas = *Fronteras | *Flotas pesqueras de Plataforma Sistema de Mision
. 4 °Inmigracion ilegal : -Aree,\s. * *Plantas petroliferas MTOW: 1230 kg camara multisensor HD
P et e | deserticas § -Medioambiente Alcance: 200 km EO/IR giro-estabilizada
8 gy " *infraestructura (enlace de datos LOS) Radar AESA Multimodo
i Maximo techo AIS
operacional: 14000
pies/4200m
. . Velocidad de Crucero:
v — 230 Km/h
MRI/P2006T Grm -, Autonomia: 8 horas
Dilotad : ~ Y | (no pilotado)
LOHO0 e e Pista: Despegue 450m /
remotamente pillotado Aterrizaje 320m
Cubre el hueco existente en el La eleccion perfecta para
mercado de vigilancia maritima vigilancia entre 50 km y 200 km
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Targus OPV (Vehiculo Opcionamente Pilotado) — = 247 °™<F

Hitos Técnicos ey

© LOGROS ALCANZADOS EN EL 2017
* Pruebas funcionales en tierra del Sistema
» Especificacion Funcional y Arquitectura Preliminar del Sistema
= Plan de Certificacion y solicitud modificacion aeronave presentado a EASA T =
© LOGROS ALCANZADOS EN EL 2018 ¥
* Revision del disefo del sistema prototipo
* Desarrollo del Sistema de Control de Vuelo (Autopiloto)
* Finalizacion de la fase de definicion de arquitectura
" Integracion mecanica del autopiloto en Targus previa a Pruebas "Hardware in the Loop" (HIL)
* Pruebas del Sistema “Hardware in the Loop (HIL)/ Sofware in the Loop (SIL)” Simulation
© HITOS 2019y 2020
" Integracion del Sistema de Control de Vuelo y Mision en el avion y pruebas en tierra
* Pruebas en funcionamiento autbnomo y remotamente tripulado, aterrizaje y despegue
automaticos.
* Pruebas operativas. Instalacion Sistemas MRI y de radiolocalizacion de comunicaciones

telefénicas
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Targus OPV (Vehiculo Opcionalmente Pilotado)

Arquitectura de alto nivel
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GAERUM

Datalink
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Targus OPV (Vehiculo Opcionalmente Pil otado)

Sistema de Control de Vuelo y Mision de Targus
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Targus OPV (Vehiculo Opci onal mente P Iotado) o ﬂ[’zﬂic'ﬂ

Metodologla de desarrollo cackim
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*, Desarrollo algoritmos
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Multirole USV - ARDNIVSU N?*“l DE GALICIA

Vehiculo marino de superficie opcionalmente tripulado para -
SAR (Salvamento y Rescate),vigilancia medioambiental y
proteccion de puertos. Bote auxiliar para buques de la flota.

‘ Especificaciones de Plataforma

Motorizacion: waterjet y Comunicacion via WiFi y
eléctrica (bateria recargable)  radiofrecuencia

Vehiculo telecomandado

ROV (Remote Operation
Vehicle) desplegable

- Sistema de Mision

2 Camara multisensor HD
EO/IR giro-estabilizada

Radar Maritimo y SONAR
de barrido lateral

Multirrotor RPAS cautivo
desplegable

. —— T — = — - o e
T — e ey B — "~ S _m

]

Sensores Meteorologicos y
Medioambientales

AlS

I
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Hitos Técnicos -

© LOGROS ALCANZADOS EN EL 2017
" |ncorporacion carga de pago desplegable para uso en salvamento maritimo.
= Evolucion sistema de control con mas funcionalidad y disefio mas ergondmico y robusto
" Ejecucion pruebas de mar de la plataforma USV-0 desde la estacion de control
© LOGROS ALCANZADOS EN EL 2018
* Documentos de Diseno y Desarrollo
" Incorporacion de camaras y sensores para la mejora de los servicios publicos
" Pruebas de mar del USV-0 equipado con sensores medioambientales
* Disefio y construccion de plataforma USV Multipropdsito USV-1 para operaciones SAR
(Search & Rescue) y vigilancia portuaria y medioambiental
o HITOS 2019y 2020
* Botadura del USV-1 y comienzo de pruebas sin tripulacion
" |ntegracion de sensores y cargas de pago en USV Multipropoésito USV-1
* Pruebas de mar Pruebas de Mar USV-1 con propulsiéon mixta (waterjet y motor eléctrico)
" Integracion de sensores y cargas de pago, despliegue de un ROV e interactuacion con
UAVs

Indru | FORO TECNICO DE LA CIVIL UAVS INITIATIVE 06/03/2019




Multirole USV — ARDNIVSU. Disefo plataforma NCT"-..'.-,._. XUNTA
Parametros comparativos USVO0 - USV 1 T RAPESRHEE

Caracteristica USV-0 USV-1 Observaciones
. - Formas mas efectivas adaptadas al
Disefo carena Basica Monohed propulsor
N : Superestructura méas aerodinamica y
Disefio superestructura Poligonal Curva menos resistencia al viento
Disefio general Barco Barco Trabajo Concepcion como embarcacion
Pruebas profesional
Eslora Total m 7.35 6.92 Mayor facilidad operativa
Lo USV1 es transportable en un
MEEE! P HTE Mt ZIE0 2 contenedor de 40 pies HC
Eslora en flotacion 6.47 5.34
Desplazamientos similares, USV1 mas
Desplazamiento en rosca kg 1350 1300 ligero de construccion y propulsion mas
pesada
azz;,plazamlento plena carga 1950 1950
Peso muerto (kg) 600 650
Capacidad combustible 150 300
. . . , Mayor fiabilidad, duracion y menor
MBIHZEENET (WET) Cezuina DIEsel riesgo en las proximidades del fuego.
Propulsion (Tipo) Waterjet Waterjet El WJ del USVO asociado al motor.
P P Seadoo HJ213 WJ en USV1 de tipo profesional.
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Multirole USV — ARDNIVSU. Diseio plataforma

Parametros comparativos USVO0 - USV 1 (cont.)
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=~ Caracteristica USV-0 USV-1 Observaciones
Con menor potencia el USV1 tiene mejores
= Potencia instalada (cv) 310 250 prestaciones por la optimizacién del casco y
mejor eficiencia del propulsor.
- Velocidad crucero (N) 18 24 Velocidad de travesia mejorada
= Velocidad méaxima (N) 28 38 Menor tiempo de despliegue
=— Autonomia V crucero (MN) 85 230 Ventaja notoria en tareas de blusqueda
La autonomia incrementada del USV1
Autonomia V méaxima (MN) 65 210 permite incrementar el rango de las
misiones
Construccién casco Polyester/ Vynilester/ El vynilester del USV-1 es retardante al
Vidrio Vidrio fuego.
Construccion cubierta Sandwich Sandwich
Construccion mastil Po\l/;i/gﬁger/ Epoxy Mastil del USV mas ligero
: Mayor resistencia a la abrasion en el cintén
Defensas Neopreno Poliuretano del USV1
Mastil 3.10 m sobre LF 3.55 TFsobre Mejora en la posicién de sensores

bandas

Disposicion camaras de las

Cbta de popa

Lateral mastil

Mejora en la visibilidad
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Multirole USV — ARDNIVSU. Descripcion del Producto 1 G XUNTA
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EC]UI POS pr'l NCi pal es embarcados DE GALICIA
Equipos de navegacién y comunicaciones -

——

Antena GPS Plotter Antena WiFi Radar

Sonar de
barrido lateral

Piloto Automatico AP70 Display Piloto Tranpondedor
Consola NAIS-500
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EC]UI POS pr'l NCi pal es embarcados DE GALICIA
Sensores y otros

AIRMAR

WeathadStation® 1E0WX

VHF Joystick Control Estacion meteorologica

Camara de pilotaje  Registros para cargas desplegables Megafono Faro de busqueda
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Multirole USV — ARDNIVSU. Descripcion del Producto - =l XUNTA

Estacion detierra 2. éDE GALICIA

Puesto de observador / piloto.
Control de gobierno con piloto automatico / joystick.
Control de motores / waterjet con equipo especifico.
Antenas WiFi sectorial y VHF.
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Centro de Mision y Proceso de Datos (CMPD

CIVIL.UAVs.INITIATIVE

i XUNTA alfy -5 e
#: DEGALCIA _/E PHAl N

El CMPD es un Centro de Mision y Procesado de Datos que se encarga
de recibir, procesar, archivar, distribuir y monitorizar los datos de los
sensores embarcados en las plataformas no tripuladas.

Indra | FORO TECNICO DE LA CIVIL UAVS INITIATIVE 06/03/2019




Centro de Mision y Proceso de Datos (CMPD) NS

Hitos Técnicos

© LOGROS ALCANZADOS EN EL 2018

* Andlisis de requisitos y disefio de arquitectura fisica y l6gica de CMPD
* Desarrollo e Integracion del Prototipo del Centro de Mando y procesado de Datos

o HITOS 2019y 2020
* Pruebas parciales en instalacion final. Validacion de los subsistemas del CMPD

* Pruebas de validacion del CMPD. Sistema completo en entorno real controlado

" Integracion de aplicaciones de tratamiento de datos para usuario final

indra
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Centro de Misiony Proceso de Datos (CI\/I PD)

PDD

.

Descripcion Funcional g o E

Proveedoresde
datos demision

STANAG 4586/MAVLINK Proveedoresde
datos

AMet ENAIRE =
meteogslicis

CMPD <+

UAVs, USVs, ULVs, etc.

'
- WIFI/RF/4G
®

Estaciones de tierra

o = -

co
(Centro de
Operaciones)

RTSP/HTTPS

-.- i
A
1
1
I
1
1
|
1
1
1
1
I
1
1
1
1
1
1
1
I
I

HTTP
¥

‘~FDA
(zm)> </>

] | FTRIFTPS

‘ HTTPR/S
Proveedores de . USUEFI\C;S / 1 i
aplicaciones resenciales

Babcock ¥ Remotos

Proveedoresde
aplicaciones
(Otros)

Proveedares de - )
datos demision _oordinado

UAVs, USVs, ULVs, etc.
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Centr() de |\/| |S|(')n y PrOCeSO de Datos (CM PD) N?”*l DE GALICIA

Elementos del CMPD

indra

CMPD

Centro de Misioén

Sala dotada de elementos de interfaz que permitiran seguir el desempeio de
una mision de captura de datos, programada o contingente, e interactuar en
tiempo real con los operadores del sistema no tripulado

Centro de Operaciones

Conjunto de mddulos que contendran la logica de negocio vy los principales
servicios de gestion y planificacion de las misiones, asi como la gestion y
recuperacion de la informacion procedente de los UxV.

CPD

Esta compuesto por una serie de componentes y herramientas software
cuyo objetivo principal es formatear, indexar y catalogar los datos recibidos
de las plataformas (PDM) que intervienen en las misiones, para ser puestos
a disposicion de los clientes y de los proveedores de aplicaciones (PDA)
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Gracias por su atencion
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At the core

Direccion Vehiculos Aéreos Avda. de Bruselas, 35 T.+34 91 627 10 00
28108 Alcobendas infodefence@indracompany.com

Madrid Indracompany.com
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